Etude de cas: Comportement des signaux dans un enclenchement.

-Signala 3 tétes | |-Signal a3 tétes Signal a 1 téte -Signal a 1 téte Signal a 3 tétes Signal a3 téfes
ahgneeAs ) ahgneeAs ) -Non contrdlé -Non contrdlé alignées lignées
-Controle -Controlé Vitesses: Vitesses: -Controlé -Controlé
Vitesses: Vitesses: . - VN VN Vitesses: Vitesses:
VN LVN -Signal nain 2 tétes VN 4 Ar VN3Ar VN -VN
-VN a Ar -VN a Ar -(;ontrélé _w‘m _VN 3 ArD _VN & Ar -VN a Ar
-VLaVN -VLaVN Vitesses: LArP LArP VM a VN -VMa VN
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-Signal a 1 téte -Signal a 2 tétes Signal a 2 tétes Signal a 1 téte
-Non contrdlé désalignées désalignées -Non contrdlé
Vitesses: -Non contrdlé -Non controlé Vitesses:
-WN Vitesses: Vitesses: -VN
-VN a Ar VN -VN -VN a Ar
-VN a ArD VN a VL VN a VM VN aAiD
-ArP -VN a Ar VN 3Ar -ArP
_AfP -ArP




-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non controlé
Vitesses:

Etude de cas: Comportement des signaux pour une voie d’évitement non-électrifié en CCC

(Daveluyville, Subdivision Drummondville, CN)

-Signal nain 1 téte
-Controlé
Vitesses:

-PN

-MaV

-ArA

-Signal nain 1 téte
-Controlé
Vitesses:

-PN

-MaV

-ArA

@-883D  Voie d’évitement non-¢lectrifice 670Dg

Voie principale, contrdlée par CCC

-Signal a 1 téte
-Non controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-ArP

-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non controlé
Vitesses:

-VN

-VNaAz

-VN a ArD

-ArP

696

—00
684

Aiguillage
télécommandée

-ArP

-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non controlé
Vitesses:

-VN

VN3 Ar

-VN a ArD

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

00;

—@0©  Aiguillage o0o—
670 télécommandée 669

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

Ach

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non controlé
Vitesses:

-VN

-VNaAr

-VN a ArD
-ArP

-Signal a 1 téte
-Non contr6lé
Vitesses:

VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-ArP




pieds) non-¢électrifi¢ en CCC
(St-Germain, Subdivision Drummondville, CN)

Etude de cas: Comportement des signaux pour une voie d’évitement extra-longue (12 000

-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non contrdlé
Vitesses:

-VN

'VNaAr

-VN a ArD
-ArP

-Signal a 2 tétes
désalignées
-Non controlé
Vitesses:

-VN

-VNaAr

-VN a ArD
-ArP

1028

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

Aiguillage
télécommandée

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

1027

1027D

Rang 7

©@— Voie principale, controlée

‘ oie d’évitement non-électrifiée '

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

Rang 5 Autoroutg 55

par CCC—@@

1 OO4D

Aiguillage
1004 (¢1¢commandée

LSignal a2 tétes -Signal a 2 tétes
lignées alignées
-Controlé -Controlé
Vitesses: Vitesses:

VN -VN

-VN a Ar -VN a Ar

-VN a ArD -VN a ArD
-MaV -MaV

-ArA -ArA

-Signal nain 1 téte
-Controlé
Vitesses:

-PN

-MaV

-ArA

-Signal nain 1 téte
-Signal répéteur
des signaux 1004 et
1004D

-Signal nain 1 téte
-Controlé
Vitesses:

-PN

-MaV

-ArA

-Signal a 2 tétes
alignées
-Controlé
Vitesses:

-VN

-VN a Ar

-VN a ArD
-MaV

-ArA

—@0 Aiguillage 99
992 télécommandée Q@@—

-Signal nain 1 téte
-Controlé
Vitesses:

-PN

-MaV

-AzA.




